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Bisher werden Fahrerlose Transportsysteme von einem zentralen Computer ge-

steuert, der Leitsteuerung. Die Fahrzeuge selbst führen lediglich kleinere Aufgaben 

durch, etwa die Hinderniserkennung. Gemeinsam mit dem Oldenburger Institut für 

Informatik (OFFIS) hat das IPH ein dezentrales Steuerungskonzept erarbeitet.
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Fahrerlos, aber nicht planlos
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 www.fts-selbststeuerung.de

Das IGF-Vorhaben 17237 N der Forschungsvereinigung Bundesvereinigung Logis-

tik e. V. (BVL) wurde über die AiF im Rahmen des Programms zur Förderung der 

Industriellen Gemeinschaftsforschung (IGF) vom Bundesministerium für Wirtschaft 

und Energie aufgrund eines Beschlusses des Deutschen Bundestages gefördert.


